Systemmodelle flr wandelbare Automatisierungssysteme

Oliver Niggemann, Jurgen Jasperneite

Fraunhofer IOSB-INA

Kompetenzzentrum Industrial Automation
Langenbruch 10

32657 Lemgo

oliver.niggemann@iosb-ina.fraunhofer.de

\

~ Fraunhofer

IOSB-INA

Kompetenzzentrum Industrial Automation



Lemgoer Modellfabrik |







Verifikation der Neukonfiguration: Ansatz
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Modellierungsansatz

= Systemmodell
| (AutomationML)

— Verhaltensmodell:
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Simulationsumgebung
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Lernen der Verhaltensmodelle
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Hybride Automaten
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Schritt 2
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Problem 2: Inbetriebnahme der Automatisierungstechnik
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Problem 2: Inbetriebnahme der Automatisierungstechnik
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